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Motivation fur ein verbessertes Bruckenmonitoring

- Ziel:
Deformationsbestimmung
unter Belastung

o
L
LI |

© Stefano Relfandini / Reuters

‘¢ Technische

¢

% Universitat 10.03.2023 | J. Backhaus et al. | Brickenmonitoring auf der Basis von hochaufgeldsten
SN :IPTTIE WSE  Drohnen-Bildverbénden | Seite 2 " B M B o
| =2igp

TU BRAUNSCHWEIG




Versuchsbrucke CONCERTO
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Versuchsbrucke CONCERTO
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Workflow
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Flugsystem und Kamera
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© PhaseOne

PhaseOne iXM-100 80mm

« 100MP Mittelformatsensor
« 3.76um Pixelpitch
« max. 3 FPS

« 80mm /5.6 Objektiv
* Motorisierter Fokus

» DJI Mobile SDK Unterstutzung

1.1 kg Gewicht
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Flugsystem und Kamera

DJI Matrice 600 Pro

« 155 kg MTOM
« ~ 95,5 kg max. Nutzlast
» ~ 24 Minuten Flugzeit

« RTK GNSS
* redundante Auslegung

* Flugsteuerung mit eigener Android-App
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Detailausschnitt eines Luftbilds
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PhaseOne iXM-100 / 80mm

55 Bilder @ 100MPix - ~16GB
GSD: 1,35mm @ 30m
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Kombinierte Targets
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Eingesetzte Messtechnik
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Ergebnisse Wegaufnehmer
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Durchbiegung bei Belastung
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Flachenhafte Darstellung der photogrammetrisch bestimmten
Durchbiegung
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Flachenhafte Darstellung der photogrammetrisch bestimmten
Durchbiegung
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Quergefille
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Flachenhafte Darstellung der photogrammetrisch bestimmten

Durchblegung
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Fazit & Ausblick

« UAV-gestutzte photogrammetrische Rekonstruktion kann eine flachenhafte
Deformationsmessung liefern.

» Im vorgestellten Versuch konnte eine Genauigkeit im unteren Millimeterbereich erreicht
werden.

» Die Genauigkeit wird im untersuchten Mal3stab groftenteils durch die tachymetrische
Einmessung der Passpunkte bestimmt.

» Weitere Untersuchung im DFG Schwerpunktprogramm SPP 2388 ,100+"
« Untersuchung auch grofRerer Bricken mit unterschiedlicher Verteilung der Passpunkte
« Kombination der Deformationsmessung mit hochauflosender Erfassung von

Oberflachenschaden durch UAV-Bilder & Streifenlichtscanner SPP/O@
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Vielen Dank fur die Aufmerksamkeit!
Jan Backhaus, M. Sc.
Institut far Flugfuhrung

Technische Universitat Braunschweig
J.backhaus@tu-braunschweiqg.de



